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Capacidad
Capacidad de elevacion max.

Altura de elevacion max

Alcance méx

Peso y dimensién

Longitud total (con horquillas)
Longitud hasta cara de las horquillas

Anchura total

Altura total

Anchura total de la cabina
Radio de giro exterior
Distancia al suelo
Distancia entre ejes
Angulo de volteo

Angulo de vertido
Rotacion de torreta

Peso

Largo de las horquillas / Anchura de horquillas / Seccion de horquillas
Neuméticos

Modelos de los neumaticos
Ruedas motrices (delanteras / traseras)

Modo de direccién

Estabilizadores
Tipo de estabilizadores

Mandos con estabilizadores

Marca

Norma del motor

Modelo de motor

Potencia del motor (CV) / Potencia del motor (kW) / Rotacion del par de motor
Par max. / Rotacién del motor (min)

N° de cilindros - Capacidad de cilindros
Sistema de refrigeracion del motor
Circuito eléctrico

Namero de baterias / Bateria

12V Capacidad de la bateria

Cormiente de amanque de la bateria
Transmisién

Tipo de transmisién

Numero de marchas (hacia delante / atrds)
Velocidad méxima de desplazamiento
Esfuerzo de traccion

Freno de aparcamiento

Freno de seicio

Rendimiento
Pendiente con carga / en vacio

Tipo de bomba
Caudal hidraulico
Presién hidraulica
Capacidad del tanque
Aceite de motor

Capacidad del depésito de combustible

Capacidad del depésito de liquido de escape diésel (tipo AdBlue®)
Ruido y vibracién

Ruido en el puesto de conduccién (LpA)

Ruido en el entorno (LwA)

Vibraciones en manos/brazos

Varios

Ruedas directrices (delanteras / traseras)

Mandos

Certificacion de cabina

Sistema de reconocimiento de accesorios (E-Reco)

Q 4500 kg

20.60 m
18m

I

1 7.93m
12 6.73m
b1 2.48m
h17 3.04m
b4 0.96 m
Wal 416m
m4 0.37m
y 2.73m
ad 10°
a5 107 °
360 °

14900 kg

I/e/s 1200 mm x 125 mm x 50 mm
L

18-19,5

2/2
Direccién de 2 ruedas, Direccién de 4 ruedas, Modo
oblicuo

Spider Type

Mandos de estabilizadores individuales o
simultaneos

Deutz
Stage V, Tier4
TCD 3.6 L4
116 Hp / 85 kW @ 2200 pm
460 Nm @ 1600 rpm
4-3620 cm?
Refrigeracién por agua

2x12V
120 Ah
(EN)850 A

Hidrostético
2/2
40 km/h
9700 daN
Freno de estacionamiento negativo automatico

Frenos en bafio de aceite multidisco en el eje
delantero y trasero

48.70 % / 49.80 %

Bomba Load sensing
116 |/min
275 bar

111
1331
111

68 dB
106 dB
< 2.50 m/s?

2/2
2 Joysticks
Cabina ROPS - FOPS nivel 2
estdndar
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MRT 2145 115 - Diagrama dimensional

h17

b1 y
b7 114

]
497 m

Longitud de marco 114

Compensacion contrapeso (torreta a 90°) a7 2.50m
Longitud total en los estabilizadores 112 471m
Anchura total estabilizadores desplegados b7 498 m
Distancia al suelo debajo de los neumaticos delanteros, sobre los estabilizadores m5 0.18 m
MRT 2145 115 - Diagramas de carga
Madquina sobre neumaticos con horquillas Rotacidn sobre estabilizadores bajados, con horquillas
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Rotacion sobre estabilizadores en posicién baja con Madquina sobre estabilizadores rebajados con plumin de
cabestrante 5.000 kg 4000 kg (sistema métrico)
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Méaquina sobre estabilizadores rebajados con pluminde  Maquina sobre estabilizadores bajados con gancho 5000
1500 kg con cabrestante (sistema métrico) kg (Métrico)
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Rotacion sobre estabilizadores bajados con plataforma de Rotacidn sobre estabilizadores bajados, con plataforma de

365kg 1.000 kg
23 | | 700 80° 23 | | { 700 80°
22 = 2 !
20.5 20.5 o
20 20
19 50% 19
18 18
17 17 50°
16 40% 16 I
15 15
14 14
13 13 400
12 30°. 12
11 11
10 10 300
9 9
8 2l 8
7 7 200
6 6 |
: 1o® j 100
3 3
2 2
1 & 1 «
0 0 -
| =0 ]
2212019181716 1514 131211109 8 7 6 54 3 2 1 0m 161514 13121110 9 8 7 6 54 32 1 0m
16.6 12.6

www.soosmadquinaria.com



